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MODELE
Regulateur en boifier 48 x Hmn
Régulateur en bollier 96 x 96 mm

REGULATION
Proportionnelle -dérivée
Proportionnelle-intégrale-dérvée
Proporionnelle-derivés
Proportipnnele-intégrale

SEUILS D'ALARME

Sans point d'alarme

Un seull d'alarme: relals aclive avec
temparature inlérisune au seull d'alarmea
Un sewll d'alarme: relals activé avec
température supéneure au seull d'alarme
Deux seulls d'alarme; relals activé pour
températures dans la “landtra” réglas
Dex sevils d'alarme: ralais activé pour
températures hors de la “lenétre” réglés

SORTIE

Relals

D relais “chaud et froid”
Impulsions pour amorgage TRIAC par dép
Impulsions pour amorgade TRIAC au
Générateur di courant 0/ 20maA

" | Btatique 24Y, 20mA

 Statique rapide, periode 1 sec.

Sans varkante
Sortke calibrée (1mV/"C) pour apparaillage

externe
Sorties R-T avec SCR an antiparalisle
SONDE D'ENTREE

Thermocoupda Fer-Constantan DIN 43710
Thermocoupa Chromel-Alumel DIN 43710
Tharmocoupis Pt 10% Rh-Pt DIN 43710
Thermorésistance Pt 100 DIN 43760

ECHELLE

de - 89 4 + 89°C
de - 89 4 + 199°C
de D& 98'c

de 0a199°C

de 0 & 289°C

da 0 4 399°C

de 04 899°C
de 04 1598°C

ALIMENTATION
24/48Y, + 10%; 50/60H2
110/220V; + 10%: 50/80Hz
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REGULATEUR ELECTRONIQUE .

DE TEMPERATURE RD 97

Ganéralités
Fj&g}ag»a de la consigne: par roues codeuses Tolerance de
l'atalonnage: 4+ 1% de la valaur de lin d'échelle

Mode de régulation

PD = proporlionnelle - dérivée

PID = proporionnelle - inldgrale - dérives

PDPi = proportionnalle - dérvée/proportionnelie - intégrale
La bande praportionnaile est réglable, par leurneviz en la-
gade. dans une plage de 0 & 10% de |la valeur de fin d'dchelle
i+ 5% de fin d'éachelle syméfrigiement par rapporl & la
cansigne) :

Lorsque la bande proporlionnelle est réglee a zan e régula-
leur lonclionng en “loul ou ran’ [DKFDFF),

L'agtion PD est obtenue avec une durde d'sction dérives Ty =
1 min

L'action PID est oblenue en infroduisant une durée d'action
intégrale aptimises s Tn = 4.6 Tv = 4.5 min (TV = 1 min)
Lagtian POP| posséde les mémes paramatres pue laction
HIL, mats ssl eludiee de telle lagon que |'action ‘nlégrake ai
prigrité sur ka régulation. mais uniguement dans des limiles
Dien définies. Avec 'aclion PDPI les oscillations de la lempé-
rature sont rés imitgss méme en présence de perurbalions
confinuelles

Sewils d'alarme

U= aucun point dalarme

1 = un point d'alarme réglable en plus et en moins par rappor
4 |la consigne. Le relais de sortie est aclive lorsque 1a mesure
a5l inférioure a I'alarma réglée

2 = un point d'alarme réglable én plus el en moeins par rappon
4 |a consigne, Le relals do sorlie est aclivé lorsque In mesure
a5l supérisure 4 'alarme réglée.

3 = deux points d'alarma réglés symetriguement (fendtra) par
rapport 4 la consigne dans une plage de 0 & 10% de lin
d'echelle, Le réglage se fait par un saul polentiométre, Le
relas el activé & l'intérieur de la lenéire

4 = identigue a la varsion “3" mais avec relais activé a 'exlé-
riaur de la lzndire

Le réglage du seull d alarme se fai par iouimevis en lacade du
régulateur. La plage de réglage de Falarme est de + 50" pour
les echelles supérieuras b 300°C. Pour loules les echelles
Inférisures le réglage esi possible dans une plage de + 10%
de la valeur de lin d'échelle

Sorlies

Pour e saull d’alarme la sorfie se lait loujours par relais
Pour la consigne principale, neul types de sorfies sonl
prévies.

R = relais & contact inverseur, Tension nominale: 220 VAC;
courant nominate S8, & cosp=1 (1,54 & cosg=0.1)

Duréde de vie 4 la plissance nominabe: 4 x 10" commiNatons.
Durée de vie mécanique: 10" manoewvres. Fraquence nomi-
nale de commutations: 1000/ heure

Les contacts sonl protegés par fusible el par celiules RC
mentées an paralléle

R2 = varsion “chaud-froid”

Dans ce cas la bande proporionnels est symétrique par
rappor! & la consigne el las deux relais de sortie sont activas
separament, mais selon le méme mode de regulation. Le pre-
mier est aclil en dessous de la consigne (chauflage) et le
deuxigme esl excité ou dessus de la consigne (refroidis-
semen)

ﬂ_
@_

@_
@._

ﬂ Galvanoiméire d'&cart de lemperature
‘3 Voyant de chaullage

@ Conslgne principale

ﬁ) Vovant o'alarme

{3 Réglage de l'alarme (LIMITE)

@ Réglage da la bande propordionneile

Descriplion

Le systeme de rack "COMPACT 81" permat l@ montage
modulaire et Ia débrochalilé des appareils GEFRAN.

Il peut dtre ancastré dans un tableau ou inséré dans un
systeme de rack 197

Sortie de deux relais & contact inverseur avan! les mémes
caractaristiques techniques el de prolection que la version
P -

F = sortie par impulsions pour 'amorgage d'un TRIAC exlerne
avec régulation de I'angle de conduction; contéle par dépha-
sage. Impulsions de sortle: 10V, 20 y sec.; Imax. = 0,38,
Isclemeni transtormateur-sortie: 2500 VAC pendant 1 minube
T = sortie par impulsions pour 'amorgage d'un TRIAC ex-
terne, au passage A zéro dela tension d'alimentation, Caraché-
rigligues des impulsions identiques au modala “F",

L = sortle en courant 0-20mA. Chaque résistive maximaks =
G00 Ohm (10V],

MNOTA: pour les sarties F. T el L les alarmes type 3 el 4 ne sonl
pas prevues,

D2 = Sortie statiqua 24V /20mA pour la commanda d'un relais
statique axterna, La période d'oscillation est égale 4 50 sec,
DA = comme D2, cependant avec periode d'oscillation de 1
sed. au lieu de 50 sec, Celte soriie esi adapiée uniguemeani
aux systemes thermiques rapides.

& = sorfie calibrée 1TmV/C® pour afficheur ou anragistraur
axterna. Prévue pour les sorties R-F-T-L.

F2-T2 = sorties comme versions F &t T, mais spaciliguamant
adaplées 4 la commande de deux thyristors en antiparaliele,
Dans cetle version Ia sortie "S™ n'est pas prévue,
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Enirées

Par thermocouple: Fe/Gost DIN 43710 - Cr/Al DIN 43710

Pt 10% Rh-Pl DIN 43710

Tarage de la ligne: aucune compensalion n'est necessaira
pour des réslstances de gna infériaures & 150 Ohm
Compensation de la tempéralure ambiante: sutomatique par
sami-conductaur (Jonction PN) Tamperalure de rélérence:
20°C,

Ruplure du thermocouple: la dispositil incorporé au régula-
teur coupe le chauliage en cas de ruplure du couple.

Par thermorésistance: Pt 100 - DIN 43760 (3 lils)

Tarage de la ligne: aucune compensation n'ast nécessaire
pour les sondes a tnois fils.

Ruplure de la sonde: le dispositil incorporé au régulateur
coupe le chauliage en cas de rupture de la sonde.

Signalisations: Par voyanis LED de couleur rouge. Un vayani
el allumé lorsque le relais de chauffage esl activé at |8 se-
cond lorsque le relals d'alarme ast enclenchea.

CORRESPONDANCE ENTREES - ECHELLES

SOMNDE

Far Constantan {DIN 43710)

Chromal Alumal (DIN 43710}

Alimentation: 24/ 48Y ou 110/220 VAT, & 10%; 50/60 Hz.
Pour les régulateurs 4 sortie par impulsions i esl indispensa-
ble d'alimenter I'appareil avec les mémes phases d'alimenta-
lion que le tnac.

Puiszsance absorbée: anv. VA,

Temperalures ambiantes admisibles: <104 + 60°C (0 4 50°C
pour las temparatures de fonctionnement).

Reproductibilité: aux conditions nominales (20°C - 110/220V)
= 0,25% de la valeur de fin d'échalle. Inlluence de la tempéra-
fure = 1% pour une varialion de 10°C Inlluance de |a lension
dalimentation = 0,1 pour une varation de 10%,

Bailier: en matiére thermoplastique naire auloaxiingibile,
Dimensions de la fagade 96 x 48 mm (normes DIN 43700)
Prolondeur d'encastrament; 135 mm. Découpe d'encasire-
ment; 45 x 83 mm.

Raccordement: par fiches FASTOMN de 6,35 mm, [ranslormia-

2

bles an bormes a vis pour cables jusou’a 2 5mm’
Masse: env, 470g

Pt 10% Rh-Pt (DIN 43710)
Pt 100'(DIN 43760
SCHEMA SYNOPTIQUE ET PRINCIPE DE FONCTIONNEMENT
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A = Circuil d'anfrée pour thérmocouple
B = Chrcuit d'enirée pour thermorésistance

1 = thermocouple

2 = thermorésistance

3= gircuil de compensation de la température ambianta {uni-
quament pour thermocoupla)

4/13= circuits de comparaison. Dans ces circuits la grandeur
géndrés par I'élément thermosensible est comparés en per-
manence avec une tension de rélerence hautement stabilisbe
générde par le mglage de la consigne, Cetle demiére repré-
sente ka grandeur pilote W. La résultante des deux grandeurs
X et W représanta 1o signal d'écar Xw.

5714 = Gircuit de réglage de la consigne principale

6 = amplilicateur du signal d'écart, La sortle amplilies, en
courant continu esl appliquée simultanément & lindicateur
d'écart de température (7] ot aux circuits de seulls. (B715),

7 = Indicateur d'écarl Visualize directemenl en “C I'écar
entre le signal d'entrée el la consigne.

8/15 = amplilicateur différantiel en courant continu,

8/17 = gircuit trigger: il fournil la signal de commanda aux
circulls de sortie (11./18)

10 = régulation PD &1 PID

16 = réglage du seuil d'alarme

12/18 = voyants de signalisation.
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SCHEMAS DE RACCORDEMENTS
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[34) REFROIDISSEMENT Four §

RD 87 - TC, mrm Fﬂ'MFEt ALARME
(VARIANTE: DECOUPAGE F2-T2)

RD 97 - TC, SOATIE A AVEC ALARME ET SORTIE &

== @HIFHMHBH

o

rcmmmnln:.

RO) OU GTF (DEPHASAGE)

RO 87 - TR, SOATIE EN COURANT 0/30mA POUR COU-
AVEC UN GROUPE TRIAC GTT (PASSAGE AL

lM—Pﬂl.l “ETB1=

POLE

RD 97 - TG, m“ﬂﬁ D2 - D2A AVEC ALARME ET SORTIE S
)

RD 87 - TR, SORTIE D2 - D2A AVEC ALAAME ET SORTIE §
{A4 = POLE “+" ET B1 = POLE *-")

MN.B.: NE PAS RACCORDER LES BROCHES LIBRES
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